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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Inzynierii Zarzadzania

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Automatyka w monitorowaniu zagrozen bezpieczenstwa 1011101231011004958
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Inzynieria Bezpieczenstwa - studia stacjonarne | | (brak) 2/3

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 15  Cwiczenia: -  Laboratoria: 15  Projekty/seminaria: - 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Mariusz Nowak

email: Mariusz.Nowak@put.poznan.pl
tel. +48 (61) 6652921

Wydziat Informatyki

ul. Piotrowo, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Student ma podstawowg wiedze z matematyki, fizyki i informatyki.
1 Wiedza:

L . . | Student umie logicznie my$le¢, wykorzystywa¢ komputerowe systemy modelowania i
2 Umiejetnosci: | symulagji.

3 Kompetencje | Student rozumie potrzebe uczenia sig i ciagtego pozyskiwania nowej wiedzy.
spoteczne

Cel przedmiotu:

Przekazanie studentom podstawowych pojec i koncepcji rozwigzan w dziedzinie automatyki, sterowania komputerowego oraz
monitorowania i wizualizacji proceséw. Rozwijanie u studentow umiejetnosci rozwigzywania problemoéw z dziedziny
projektowania uktadéw automatyki do monitorowania zagrozen bezpieczenstwa.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Student ma uporzadkowana, podbudowana teoretycznie wiedze z zakresu sposobéw pomiaréw czynnikéw
Srodowiskowych. - [K1A_WO08]

2. Student zna podstawowe metody projektowania i analizy uktadéw regulacji automatycznej stosowanych w procesach
przemystowych. - [K1A_W20]

3. Student zna metody projektowania systemoéw sterowania, monitorowania i wizualizacji wykorzystywanych do minimalizacji
zagrozen bezpieczenstwa urzadzen, obiektéw, uktadéw i systemoéw technicznych. - [K1A W09, K1IA W19]

Umiejetnosci:

1. Student potrafi dobra¢ sensory oraz przetworniki pomiarowe do okreslonych uktadéw automatyki. - [K1A_UQ8]

2. Student ma umiejetnosci projektowania uktadéw regulacji automatycznej stosowanych w procesach przemystowych,
spetniajgcych okreslone wymagania i realizujgcych okreslone funkcje. - [K1A_U08]

3. Student potrafi oceni¢ aspekt ekonomiczny przyjetego rozwigzania w zakresie doboru nastaw regulatora oraz konstrukcji
systemu monitorowania i wizualizacji zagrozenh bezpieczenstwa ludzi, maszyn i urzgdzenh oraz procesow. - [K1A U13]

Kompetencje spoteczne:

1. Student rozumie potrzebe permanentnego ksztatcenia sie i przekazywania w sposéb zrozumiaty informacji z najblizszym
otoczeniem w dziatalno$ci zawodowej. - [K1A_KO01]

2.2. Student rozumie pozatechniczne (w tym ekologiczne) skutki swojego dziatania i jego wptywu na $rodowisko, oraz

wykazuje gotowosc¢ do pracy zespotowe;j. - [KA K03, KA _K04]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Ocena formujaca:

W zakresie wyktadéw: ocenianie ciggte na kazdym wyktadzie (premiowanie obecnosci i aktywnosci w odpowiedziach na
stawiane pytania)

W zakresie zajec¢ laboratoryjnych: na podstawie ocen za kazde realizowane ¢wiczenie laboratoryjne.

Ocena podsumowujgca:
W zakresie wyktadow: zaliczenie na podstawie kolokwium koricowego sktadajacego sie z 10-ciu przekrojowych pytan.

W zakresie zajec¢ laboratoryjnych: uzyskanie zaliczenia koncowego warunkowane jest zaliczeniem wszystkich ¢wiczen
laboratoryjnych wraz z realizacjg zadania koncowego wymagajgcego wykorzystania zdobytych umiejetnosci projektowania
systemu automatyki.

Tresci programowe

Wykiad: sygnaty, czujniki i przetworniki pomiarowe wykorzystywane w automatyce. Modelowanie obiektéw ? modele
matematyczne uktadéw. Linearyzacja, transmitancja operatorowa. Podstawowe elementy automatyki i ich charakterystyki
czasowe i czestotliwosciowe. Uktady regulacji automatycznej ? podstawowe algorytmy sterowania, dobér nastaw klasycznych
regulatoréw, jakos$¢ regulaciji, stabilnos¢ uktadéw regulacji automatycznej. Systemy bezpieczenstwa w automatyce
przemystowej. Bezpieczenstwo prowadzonego procesu regulacji, ocena ryzyka i kategorie bezpieczenstwa monitorowanych
procesow sterowania.

Laboratorium: modelowanie obiektu sterowania, urzadzenia wykonawczego uktadu automatyki w srodowisku Matlab Simulink.
Analiza czasowa i czgstotliwosciowa wybranych uktadéw automatyki. Modelowanie i symulacja dziatania uktadu regulacji
automatycznej. Realizacja wybranego algorytmy regulacji na uniwersalnym sterowniku programowalnym. Realizacja systemu
monitorowania i wizualizacji sterowanego procesu przemystowego w konteks$cie bezpieczenstwa.

Literatura podstawowa:

Literatura uzupetniajaca:

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Udziat w wyktadach 15
2. Udziat w zajeciach laboratoryjnych 15
3. Przygotowanie do zajec¢ laboratoryjnych 8
4. Przygotowanie do pisemnego zaliczenia wyktadow 7
5. Opracowanie sprawozdan z laboratoriéw 5

Obcigzenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 50
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30
Zajecia o charakterze praktycznym 15

strona2z?2




